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this was me correcting your week-5-assignments:

SUCH beautiful proofs
& creative ideas !!! :D

you made HUUGE progress in writing 
& coming up with proofs !!!

feedback



Can you find the mistake?

feedback

Behauptung: Zwei linear unabhängige Vektoren sind verschieden.

Beweis durch Widerspruch:

Seien 𝑢, 𝑣 ∈ ℝ𝑛 linear unabhängig.

Angenommen, 𝑢 = 𝑣.
𝑢 = 𝑣
⟺ 𝑢− 𝑣 = 0
⟺ 𝑢, 𝑣 sind linear abhängig.
Widerspruch zur Voraussetzung! □
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quick recap !! :D

-> linalg.guru

Vektorräume
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= partikuläre Lösung + 𝑁 𝐴
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Unterschied row space & column space !!!



𝐴 ∈ ℝ𝑚×𝑛, 𝑀 ∈ ℝ𝑚×𝑚 invertierbar

in-class

Span bleibt gleich Positionen lin. unabhängiger Vektoren bleiben gleich

Spalten

Reihen
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𝐴 ∈ ℝ𝑚×𝑛, 𝑀 ∈ ℝ𝑚×𝑚 invertierbar
𝐴 vs 𝑀𝐴

in-class

Span bleibt gleich Positionen lin. unabhängiger Vektoren bleiben gleich

Spalten Nein Ja 

Reihen Ja Nein



• allgemeine Lösungen für lineare Gleichungssysteme:

in-class



• allgemeine Lösungen für lineare Gleichungssysteme:
○ quadratisch, umkehrbar:

Gauss-Elimination
○ allgemein:

Gauss-Jordan-Elimination
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• allgemeine Lösungen für lineare Gleichungssysteme:
○ quadratisch, umkehrbar:

Gauss-Elimination
○ allgemein:

Gauss-Jordan-Elimination
“Gauss-Elimination für nicht-quadratische Matrizen”

in-class



ein kurzer Blick auf FS21 ...

Vektorräume



I looove this one :D (HS24)

Vektorräume



time for a teeny tiny kahoot :D

Vektorräume



𝑁 𝐴 ⊥ = 𝑅 𝐴 = 𝐶 𝐴⊤

Orthogonalität



𝑁 𝐴 ⊥ = 𝑅 𝐴 = 𝐶 𝐴⊤

Orthogonalität



remember this? :D
it all makes sense now!

Orthogonalität



recap: wichtigste Theoreme zur Orthogonalität

Orthogonalität



recap: wichtigste Theoreme zur Orthogonalität

neuer Beweis für: 
dim(N(A)) + dim(R(A)) = n :D

Orthogonalität



time for another (actually) teeny tiny mini kahoot! :D

Orthogonalität



bis nächste Woche!

https://linalg.guru

https://linalg.guru/


true or false? (aus FS23)

Zusatzslides!

false!



HS24
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  A  vs  M A
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